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Théme : Motorisation de v-c;lets battants TP

Fonctionnement de la motorisation de volets battants :
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Etude statique : (< /
Extrait du cahier des charges : Effort de pincement maximum = (3O N
Hypothéses :
o Les liaisons sont supposées parfaites
o Le poids des piéces est négligée
o Le probleme est plan : plan (x,y)
e Onisolelevolet: _
Le volet est soumis a _.)_efforts.
Particularités d’un solide soumis a _% efforts :
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Bilan des actions mécaniques agissant sur le volet :
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Force d’application support sens intensite
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Bilan de I'étude : Pour la sécurité de I'utilisateur, il ne faut pas que I'effort du

galet sur le volet soit supérieura _5<, 5 /N

e On isole le bras :
Bilan des actions mécaniques agissant sur le bras :
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Action du volet sur le bras : {Tvo,et%bras} = {J
GRS
Action de [a vis sans fin sur le bras : {rm Oton.saﬁon_)bras} =
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Action du chassis sur le bras : {Tchassis_)bras} =
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Transport des moments au point D :
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NOM :
Prénom :
Classe :
Note : 120
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Echelle : 1/2
Effort: A em & 2 N

Application du Principe Fondamental de la Statique :
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Interprétation des résultats :

Pour la sécurité de I'utilisateur, le couple maximum appliqué
RPN VY R

au bras doit étre de A 1 N W




