LA RESISTANCE DES MATERIAUX
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Contrainte La contrainte (sigma) est normale. — lo
(formules, = — L’unité est le MPa. v
unités. et S Mfz est le moment de flexion en N.mm. S . rainte (t Ct diell
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signification | La contrainte (sigma) est normale. L’unité est le MPa [,z La contrainte (tau) est tangentielle. | ", ‘...’ 40 lsllPa). g
des S est la surface de la section droite tendue ou comprimée. L’unité est ‘ / L’unité est le MPa :
. . . Mt est le moment de torsion en
sléments de le mmz. est le moment de flexion |S est la surface de la section droite N.mm
N est I’effort normal. L’unité est le N. en mm3, cisaillée. L’unité est le mm?. B
la formule) T est I'effort tranchant. L’unité est (17)
](G, -, le N. "'/ est le module de torsion de
drati est Le moment la section droite sollicitée en mm?®.
quadratique en mm?*,
v est la distance par rapport a la fibre
neutre en mm.
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Condition La contrainte normale est inférieure ou !_a ’cc_)ntrainte ’tanqeptiellg est !_a ’cc_Jntrainte ’tanqeptiellg est
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- mate’rlfau et Ie’ cogfﬂc:ent de sécurité du matériau et le coefficient de du matériau et le coefficient de
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signification | La contrainte normale est supérieure a la résistance a la rupture Rr en |La contrainte normale est supérieure a

des MPa. la résistance 2 la rupture Rr en MPa. La contrainte tan'gt.antlelle est La contrainte tan’ggntlelle est
218 q supérieure a la résistance a la supérieure a la résistance a la
clements de rupture au glissement Rrg en MPa. | rupture au glissement Rrg en MPa.
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G est le module d’élasticité
transversal en MPa

r est le rayon de la section droite
circulaire

0 est I'angle unitaire de déformation
en rad/mm.
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10 est le moment quadratique polaire
en mm#.

| est la distance entre 2 section
droites en mm.

a est la déformation angulaire entre 2
sections droites en rad.
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E est le module d’élasticité longitudinal ou module d’Young en MPa

Déformation g

est 'allongement relatif.




